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J - ROBOT 제품의 종류 및 구성

J-ROBOT
 J-ROBOT 은	 	가장	최적화된	표준화	제품으로	구성하여	최대한	빨리	어플리케이션에	적용하도록	설계되

어	있습니다.	각각의	볼	스크류와	벨트	드라이브	제품을	특성화하여	단축으로	사용하거나	

혹은	다축으로	조합하여	쉽게	구성할	수	있게	준비되어	있습니다.	또한	고객의	요구사양에	

맞게	특수	제작도	가능하며	어떠한	어플리케이션에	대해서도	최고의	솔루션을	제공하여	드

릴	것	입니다.

 J-ROBOT 의 특징	 •단축	및	다양한	형태의	모듈로	공급	가능합니다.

	 	 •수년간의	현장에서	쌓아온	노하우로	다양한	어플리케이션	대응이	가능합니다.

	 	 •설계자의	요구에	맞는	제품	제작도	가능합니다.

 J-ROBOT 의 장점	 •다양성	:	볼	스크류	및	벨트	드라이브	시스템이	있으며	일반환경	및	크림룸용	모두	구비함

	 	 •편의성	:	표준화되어	있어서	유효	행정거리만	알면	바로	선정이	가능

	 	 •안전성	:	안정화된	품질의	부품만을	채택

	 	 •경제성	:	최고의	가격경쟁력	보유

볼 스크류 드라이브
시스템

벨트 드라이브
시스템

다축 로봇 드라이브 
시스템

				일반	환경용		

				일반	환경용		

					크린룸용

					크린룸용

	2축	외팔보	로봇	시스템

2축	수평-수직	로봇	시스템 십자형	로봇	시스템		 	3축	겐트리	로봇	시스템

3축	외팔보	로봇	시스템
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볼 스크류 드라이브 시스템의 내부 구조

플레이트 종류

트윈형 장형

① -LS 리미트센서 

② HOME 

③ +LS 리미트센서

센서 12~24 V NPN형

③ +LS

우측
HOME

좌측

① -LS

센서 위치

내측센서 외측센서

모터 장착 위치

PL형 PR형PM형 PC형

반복정밀도 C급	±	0.02mm					P급	±	0.01	mm

스크류	정밀도 C급	Ø16mm	C7						P급	Ø16mm	C5

허용	모멘트 Ma	21.4	Nm				Mb	20.2	Nm				Mc	42.6	Nm

센서 ①	-LS			②	HOME			③	+LS

기본	스트로크	길이 500	mm

기본재질 알루미늄	합금,	백색광택

설치면	정도 평면도	0.05	mm이하					P급	0.02	mm	이하

환경조건 0~40	°C			85%	습도
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사이즈	 51mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 800mm

최대하중	 10kg

최대속도	 500mm/s

사이즈	 51mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 800mm

최대하중	 10kg

최대속도	 500mm/s

사이즈	 65mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 800mm

최대하중	 30kg

최대속도	 500mm/s

사이즈	 65mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 800mm

최대하중	 30kg

최대속도	 500mm/s

사이즈	 102mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 50kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 108mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 50kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 110mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 70kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 110mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 60kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 135mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 110kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 135mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 110kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 170mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 1250mm

최대하중	 120kg

최대속도	 2000mm/s

사이즈	 175mm

반복정밀도	 ±0.02mm

최대스트로크	 1250mm

최대하중	 120kg

최대속도	 2000mm/s

JHC50

볼 스크류 드라이브 시스템 
JHC TYPe

크린룸용 볼 스크류 드라이브 시스템 
JFC TYPe

JFC50

JHC65 JFC65

JHC100 JFC100

JHC110 JFC110

JHC135 JFC135

JHC175 JFC175

JHC50.65

JFC50.65

JHC50.65

JFC50.65

구분

구분 JFC65JFC50 JFC100 JFC110 JFC135 JFC175

JHC65JHC50 JHC100 JHC110 JHC135 JHC175

JHC100

JFC100

JHC110

JFC110

JHC135

JFC135

JHC175

JFC175

볼 스크류 드라이브 시스템

크린룸용 볼 스크류 드라이브 시스템

모터용량(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

모터용량(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

표준	유효스트로크(mm)

표준	유효스트로크(mm)

수평

수직

수평

수직

최대가반하중
(kg)

최대가반하중
(kg)

소형 소형

소형 소형

소형 소형

소형 소형

소형 소형

소형 소형

제품종류 제품사양
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벨트 드라이브 시스템의 내부 구조

PU재질 합성고무

규격 AT5 5GT

플레이트 종류

트윈형 장형

플레이트 종류

트윈형 장형

벨트 선택

PU재질 합성고무
재질

모터 장착 위치

PL형

R2형

PR형

L2형

PU형

L1형

PM형

R1형

반복정밀도 C급	±	0.02mm					P급	±	0.01	mm

스크류	정밀도 C급	Ø16mm	C7						P급	Ø16mm	C5

허용	모멘트 Ma	21.4	Nm				Mb	20.2	Nm				Mc	42.6	Nm

센서 ①	-LS			②	HOME			③	+LS

기본	스트로크	길이 500	mm

기본재질 알루미늄	합금,	백색광택

설치면	정도 평면도	0.05	mm이하					P급	0.02	mm	이하

환경조건 0~40	°C			85%	습도

센서 위치

① -LS 리미트센서 

② HOME 

③ +LS 리미트센서

센서 12~24 V NPN형

③ +LS

우측
HOME

좌측

① -LS
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사이즈	 51mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 800mm

최대하중	 10kg

최대속도	 500mm/s

사이즈	 51mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 800mm

최대하중	 10kg

최대속도	 500mm/s

사이즈	 65mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 800mm

최대하중	 30kg

최대속도	 500mm/s

사이즈	 65mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 800mm

최대하중	 30kg

최대속도	 500mm/s

사이즈	 102mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 50kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 108mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 50kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 110mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 70kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 110mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 60kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 135mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 110kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 135mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 1050mm

최대하중	 110kg

최대속도	 1000mm/s

사이즈	 170mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 1250mm

최대하중	 120kg

최대속도	 2000mm/s

사이즈	 175mm

반복정밀도	 ±0.08mm

최대스트로크	 1250mm

최대하중	 120kg

최대속도	 2000mm/s

JHB50

벨트 드라이브 시스템 
JHB TYPe

크린룸용 벨트 드라이브 시스템 
JFB TYPe

JFB50

JHB65 JFB65

JHB100 JFB100

JHB110 JFB110

JHB135 JFB135

JHB175 JFB175

JHB50.65

JHB50.65

JHB50.65

JHB50.65

JHB65JHB50구분

구분 JHB50 JHB65

JHB100

JHB100

JHB110

JHB110

JHB135

JHB135

JHB175

JHB175

JHB100

JHB100

JHB110

JHB110

JHB135

JHB135

JHB175

JHB175

벨트 드라이브 시스템

크린룸용 벨트 드라이브 시스템

모터용량(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

모터용량(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

표준	유효스트로크(mm)

표준	유효스트로크(mm)

수평

수직

수평

수직

최대가반하중
(kg)

최대가반하중
(kg)

소형 소형

소형 소형

소형 소형

소형 소형

소형 소형

소형 소형

 제품종류  제품사양
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JHC 시리즈
볼 스크류 드라이브 시스템
Standard / Ball Screw

일반 환경용 표준 볼 스크류 TYPE

사이즈 51mm
최대스트로크 800mm     / P 18
최대하중 10kg

사이즈 65mm
최대스트로크 800mm     / P 22
최대하중 30kg

사이즈 102mm
최대스트로크 1050mm     / P 26
최대하중 50kg

사이즈 170mm
최대스트로크 1250mm     / P 38
최대하중 120kg

사이즈 135mm
최대스트로크 1050mm     / P 34
최대하중 95kg

사이즈 110mm
최대스트로크 1050mm     / P 30
최대하중 50kg

소형 TYPE

소형 TYPE

표준형 TYPE

표준형 TYPE

중형 TYPE

대형 TYPE

제품 시리즈

JHC50 JHC110

JHC65 JHC135

JHC100 JHC175
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100

JHC-볼 스크류 드라이브 시스템 사양표

구분 모터용량
(w)

사이즈
(mm)

반복정밀도
(mm)

최대속도  *1
(mm/s)

스크류 규격(C7급) 표준 스트로크(mm)최대가반하중(kg)

외경(mm) 수평리드(mm) 수직

*1	최대속도는	모터	최대회전수	3,000	RPM	기준

JHC50

JHC65

JHC100

JHC110

JHC135

JHC175
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JHC50

JHC50 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5

단축
1-axis

JHC

일반환경

최대
스트로크

PD형 PL형 PR형 PM형

최대속도 모터용량 스크류직경

제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

직결

좌측

우측

하단

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

리드2

리드5

리드10

측면

리드2

리드5

리드10

수직

리드2

리드5

리드10

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직

(50단위)

C7급

최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

단축
1-axis

문의	사항 문의	사항

볼
	스
크
류
	드
라
이
브
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모터조립 위치에 따른 제품종류

(모터직결) (우측연결)

(좌측연결) (하단연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm)
단위(mm)

단면

단면

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JHC

단면



볼
 스

크
류

 드
라

이
브

볼
 스

크
류

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

023022

JHC65 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5

단축
1-axis

일반환경

최대
스트로크

PD형 PL형 PR형 PM형

최대속도 모터용량 스크류직경

제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

리드5

리드10

측면

리드5

리드10

수직

리드5

리드10

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직
최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

직결

좌측

우측

하단

(50단위)

C7급

단축
1-axis

JHC

JHC65 단축
1-axis

문의	사항 문의	사항



볼
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브
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트
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이
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크
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룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

025024

단축
1-axis

JHC

모터조립 위치에 따른 제품종류

(모터직결) (우측연결)

(좌측연결) (하단연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JHC



볼
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크
류

 드
라

이
브

볼
 스

크
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 드
라

이
브

크
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룸
용
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벨
트

 드
라

이
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크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

027026

200W

400W

750W

420mm
0mm

-
390mm
185mm

930mm
480mm
235mm
940mm
490mm
240mm

105mm
20mm

-
100mm
20mm

115mm
25mm
0mm

250mm
95mm
25mm

100mm
50mm
20mm

335mm
140mm
100mm
620mm
680mm
310mm
580mm
640mm
310mm

25mm
0mm

-
80mm
25mm

250mm
115mm
40mm

260mm
120mm
45mm

50mm
0mm

-
50mm
0mm

55mm
0mm

40mm
210mm
45mm
0mm

145mm
90mm
90mm

375mm
180mm
140mm
620mm
680mm
350mm
580mm
640mm
350mm

-

단축
1-axis

일반환경

최대
스트로크

PC형 PD형 PL형 PR형

최대속도 모터용량 스크류직경

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직
최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

내장

직결

좌측

우측

(50단위)

단축
1-axis

JHC

JHC100 단축
1-axis

JHC100 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5
제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

C7급

수평

리드5

리드10

리드16

리드20

측면

리드5

리드10

리드16

리드20

수직

리드5

리드10

리드16

리드20

문의	사항 문의	사항
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029028

단축
1-axis

JHC

모터조립 위치에 따른 제품종류

(모터내장) (좌측연결)

(모터직결) (우측연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JHC



볼
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 드
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볼
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브
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벨
트
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이
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크
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룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

031030

단축
1-axis

일반환경

최대
스트로크

PC형 PD형 PL형 PR형

최대속도 모터용량 스크류직경

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직
최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

내장

직결

좌측연결

우측연결

(50단위)

단축
1-axis

JHC

JHC110 단축
1-axis

JHC110 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5
제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

C7급

수평

리드5

리드10

리드16

리드20

측면

리드5

리드10

리드16

리드20

수직

리드5

리드10

리드16

리드20

문의	사항 문의	사항
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033032

단축
1-axis

JHC

모터조립 위치에 따른 제품종류

(모터내장) (좌측연결)

(모터직결) (우측연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JHC



볼
 스

크
류

 드
라

이
브

볼
 스

크
류

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트
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다
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 로
봇

035034

단축
1-axis

일반환경

최대
스트로크

PC형 PD형 PL형 PR형

최대속도 모터용량 스크류직경

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직
최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

내장

직결

좌측연결

우측연결

(50단위)

단축
1-axis

JHC

JHC135 단축
1-axis

JHC135 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5
제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

C7급

수평

리드5

리드10

리드16

리드20

측면

리드5

리드10

리드16

리드20

수직

리드5

리드10

리드16

리드20

문의	사항 문의	사항
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037036

단축
1-axis

JHC

모터조립 위치에 따른 제품종류

(모터내장) (좌측연결)

(모터직결) (우측연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JHC



볼
 스

크
류

 드
라

이
브

볼
 스

크
류

 드
라

이
브
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트
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다
축

 로
봇

039038

단축
1-axis

일반환경

최대
스트로크

PC형 PD형 PL형 PR형

최대속도 모터용량 스크류직경

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직
최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

내장

직결

좌측연결

우측연결

(50단위)

단축
1-axis

JHC

JHC175 단축
1-axis

JHC175 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5
제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

C7급

수평

리드5

리드10

리드16

리드20

측면

리드5

리드10

리드16

리드20

수직

리드5

리드10

리드16

리드20

문의	사항 문의	사항
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041040

단축
1-axis

JHC

모터조립 위치에 따른 제품종류

(모터내장) (좌측연결)

(모터직결) (우측연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JHC
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JFC 시리즈
크린룸용 볼 스크류 드라이브 시스템
Clean Room / Ball Screw

크린룸용 볼 스크류 TYPE

사이즈	 51mm
최대스트로크	800mm					/	P	46
최대하중	 10kg

사이즈	 65mm
최대스트로크	800mm					/	P	50
최대하중	 30kg

사이즈	 108mm
최대스트로크	1050mm					/	P	54
최대하중	 50kg

사이즈	 170mm
최대스트로크	1250mm					/	P	66
최대하중	 120kg

사이즈	 135mm
최대스트로크	1050mm					/	P	62
최대하중	 95kg

사이즈	 118mm
최대스트로크	1050mm					/	P	58
최대하중	 50kg

소형 TYPE

소형 TYPE

표준형 TYPE

표준형 TYPE

중형 TYPE

대형 TYPE

제품 시리즈

JFC50 JFC110

JFC65 JFC135

JFC100 JFC175
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JFC	-	크린룸용	볼	스크류	드라이브	시스템	사양표

구분
모터용량

(w)
사이즈
(mm)

반복정밀도
(mm)

최대속도  *1
(mm/s)

스크류 규격(C7급) 표준 스트로크(mm)최대가반하중(kg)

폭(mm) 수평리드(mm) 수직

*1 최대속도는 모터 최대회전수 3,000 RPM 기준

JFC50

JFC65

JFC100

JFC110

JFC135

JFC175
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JFC50

JFC50 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5

단축
1-axis

JFC

크린룸	용

최대
스트로크

PD형 PL형 PR형 PM형

최대속도 모터용량 스크류직경

제품형번

나사리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

직결

좌측

우측

하단

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

리드2

리드5

리드10

측면

리드2

리드5

리드10

수직

리드2

리드5

리드10

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직

(50단위)

C7급

최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

단축
1-axis

문의 사항 문의 사항
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모터조립	위치에	따른	제품종류

(모터직결) (우측연결)

(좌측연결) (하단연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm)
단위(mm)

단면

단면

단면

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JFC
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JFC65

JFC65 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5

단축
1-axis

JFC

크린룸	용

최대
스트로크

PD형 PL형 PR형 PM형

최대속도 모터용량 스크류직경

제품형번

나사리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

직결

좌측

우측

하단

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직

(50단위)

C7급

최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

단축
1-axis

수평

리드5

리드10

측면

리드5

리드10

수직

리드5

리드10

문의 사항 문의 사항
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모터조립	위치에	따른	제품종류

(모터직결) (우측연결)

(좌측연결) (하단연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JFC
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수평

리드5

리드10

리드16

리드20

측면

리드5

리드10

리드16

리드20

수직

리드5

리드10

리드16

리드20

JFC100

JFC100 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5

단축
1-axis

JFC

크린룸	용

최대
스트로크

PC형 PD형 PL형 PR형

최대속도 모터용량 스크류직경

제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

내장

직결

좌측

우측

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직

(50단위)

C7급

최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

단축
1-axis

문의 사항 문의 사항
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모터조립	위치에	따른	제품종류

(모터내장) (좌측연결)

(모터직결) (우측연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크
유효스트로크

단축
1-axis

JFC
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-

수평

리드5

리드10

리드16

리드20

측면

리드5

리드10

리드16

리드20

수직

리드5

리드10

리드16

리드20

JFC110

JFC110 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5

단축
1-axis

JFC

크린룸	용

최대
스트로크

PC형 PD형 PL형 PR형

최대속도 모터용량 스크류직경

제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

내장

직결

좌측

우측

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직

(50단위)

C7급

최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

단축
1-axis

문의 사항 문의 사항
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모터조립	위치에	따른	제품종류

(모터내장) (좌측연결)

(모터직결) (우측연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JFC
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200W

400W

750W

02

수평

리드5

리드10

리드16

리드20

측면

리드5

리드10

리드16

리드20

수직

리드5

리드10

리드16

리드20

JFC135

JFC135 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5

단축
1-axis

JFC

크린룸	용

최대
스트로크

PC형 PD형 PL형 PR형

최대속도 모터용량 스크류직경

제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

내장

직결

좌측

우측

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직

(50단위)

C7급

최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

단축
1-axis

문의 사항 문의 사항
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모터조립	위치에	따른	제품종류

(모터내장) (좌측연결)

(모터직결) (우측연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JFC



067066

볼
 스

크
류

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

10

05

20

40

10mm

5mm

20mm

40mm

100∼1250mm

50mm

PC

PD

PL

PR

10

20

40

75 750W

400W

200W

-

1250m m 2000m m / s 750W Φ20m m

750

±0.02

5

250

120

50

2563

100~125

175×107

10 20 40

500 1000 2000

120 83 50

40 25 12

1281 640 320

M Y
M P
M R

1032(N)
1034(N)
908(N)

0° 0° 0°90° 90° 90°
60kg 60kg 20kg

100kg
120kg

100kg 30kg
120kg 50kg

60kg 60kg 15kg

30kg 30kg 5kg

12kg
-
-

-
-

-
-

10kg 10kg

75kg 75kg 25kg

50kg 50kg 10kg

30kg 30kg

95kg 95kg 40kg

83kg 83kg 25kg

50kg 50kg

2980mm
2000mm
1846mm

1510mm

2440mm 1778mm

1210mm
992mm

2652mm 1700mm

650mm3545mm

2010mm 1050mm
750mm

1775mm 2202mm
1485mm

2545mm

1851mm

1396mm

2640mm
1

530mm

533mm

277mm
215mm

982mm

2020mm

293mm
230mm

569mm
337mm

200mm
755mm

577mm
331mm
269mm

1220mm

570mm 1778mm
m

990mm
962mm

994mm 1700mm

650mm2203mm

336mm
274mm

1050mm
750mm

593mm 2202mm
1485mm

1185mm

267mm

739mm

2438mm

2441mm

1995mm
1836m

2573mm

3500mm

2010mm
1851mm

1680mm
1258mm

2480mm
2518mm

90°

0°
90°

0°

90°

0°

M R

M Y

M P

JFC50

JFC65

JFC100

JFC110

JFC135

JFC175

수평

리드5

리드10

리드16

리드20

측면

리드5

리드10

리드16

리드20

수직

리드5

리드10

리드16

리드20

JFC175

JFC175 10- - - - - - -100 PC P 10 B C5

단축
1-axis

JFC

크린룸	용

최대
스트로크

PC형 PD형 PL형 PR형

최대속도 모터용량 스크류직경

제품형번

스크류리드 스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

내장

직결

좌측

우측

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

스크류정밀도

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평사용시단위(mm)단위(mm)단위(mm)

수평

수직

(50단위)

C7급

최대가반하중
(kg)

기본규격

허용하중/모멘트

단축
1-axis

문의 사항 문의 사항
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26
7

JFC50

JFC65

JFC100

JFC110

JFC135

JFC175

모터조립	위치에	따른	제품종류

(모터내장) (좌측연결)

(모터직결) (우측연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

단축
1-axis

JFC



071070

벨
트

 드
라

이
브

볼
 스

크
류

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

JHB 시리즈
벨트 드라이브 시스템
Standard / Belt TYPE

일반환경용 표준 벨트 TYPE

사이즈	 54mm
최대스트로크	800mm					/	P	74
최대하중	 3kg

사이즈	 65mm
최대스트로크	800mm					/	P	77
최대하중	 3kg

사이즈	 100mm
최대스트로크	2550mm					/	P	80
최대하중	 10kg

사이즈	 175mm
최대스트로크	3050mm					/	P	92
최대하중	 45kg

사이즈	 135mm
최대스트로크	3050mm					/	P	88
최대하중	 25kg

사이즈	 110mm
최대스트로크	2550mm					/	P	84
최대하중	 10kg

소형 TYPE

소형 TYPE

표준형 TYPE

표준형 TYPE

중형 TYPE

대형 TYPE

제품 시리즈

JHB50 JHB110

JHB65 JHB135

JHB100 JHB175



073072

볼
 스

크
류

 드
라

이
브

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

JHB	-	벨트	드라이브	시스템	사양표

구분
모터용량

(w)
사이즈
(mm)

반복정밀도
(mm)

최대속도  *1
(mm/s)

스크류 규격(C7급) 표준 스트로크(mm)최대가반하중(kg)

폭(mm) 수평리드(mm) 수직

*1 최대속도는 모터 최대회전수 3,000 RPM 기준

JHB50

JHB65

JHB100

JHB110

JHB135

JHB175
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800m m 2000m m / s 100W 9m m
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M Y
M P
M R

56(N)
56(N)
95(N)

0° 0°90° 90°

3kg 3kg250mm 75mm100mm 170mm

90°

0°
90°

0°
M R

M Y

M P

JHB50

JHB65

JHB100

JHB110

JHB135

JHB175

JHB50

JHB50- - - - - -100 PC P 10 B C5

일반환경

최대
스트로크

PW형 PM형

최대속도 모터용량 벨트폭

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

단축
1-axis

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

단축
1-axis

JHB

문의 사항 문의 사항상단 

하단
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L

12

모터조립	위치에	따른	제품종류

(상단연결)

(하단연결)

단위(mm)

단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

JHB65

JHB65- - - - - -100 PC P 10 B C5

일반환경

최대
스트로크

PW형 PM형

최대속도 모터용량 벨트폭

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

단축
1-axis

단축
1-axis

JHB

문의 사항 문의 사항상단 

하단
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100~800
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모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

 (50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

(상단연결)

(하단연결)

단위(mm)

단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

모터조립	위치에	따른	제품종류

12

단축
1-axis

JHB
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400

±0.08

90

100~2550

100×105

-

4500

5

61

M Y
M P
M R

110(N)
110(N)
120(N)

0° 0°90° 90°

5kg

8kg

10kg

5kg

8kg

10kg

1400mm

1100mm

1000mm

660mm

450mm

350mm

600mm

400mm

350mm

1100mm

850mm

800mm

90°

0°
90°

0°
M R

M Y

M P

JHB50

JHB65

JHB100

JHB110

JHB135

JHB175

2550m m 1600m m / s 200W 15m m

100∼2550mm

50mm

PW

PM

PL

PR

10

20

40

75

-

200W

400W

750W

JHB100

JHB100 - - - - - -100 PC P 10 B C5

일반환경

최대
스트로크

PL형 PR형 PW형 PM형

최대속도 모터용량 벨트폭

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

단축
1-axis

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

단축
1-axis

JHB

좌측

우측

상단 

하단

문의 사항 문의 사항
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JHB50

JHB65

JHB100

JHB110

JHB135

JHB175

모터조립	위치에	따른	제품종류

(좌측연결) (상단연결)

(우측연결) (하단연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

단축
1-axis

JHB
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400
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90, 100
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-

4500

10

61

M Y
M P
M R

110(N)
110(N)
120(N)

0° 0°90° 90°

5kg

8kg

10kg

5kg

8kg

10kg

1400mm

1100mm

1000mm

660mm

450mm

350mm

600mm

400mm

350mm

1100mm

850mm

800mm

90°

0°
90°

0°
M R

M Y

M P

JHB50

JHB65

JHB100

JHB110

JHB135

JHB175

2550m m 1600m m / s

100∼2550mm

50mm

PW

PM

PL

PR

10

20

40

75

-

400W 25mm

400W

200W

750W

JHB110

JHB110 - - - - - -100 PC P 10 B C5

일반환경

최대
스트로크

PL형 PR형 PW형 PM형

최대속도 모터용량 벨트폭

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

단축
1-axis

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

단축
1-axis

JHB

좌측

우측

상단 

하단

문의 사항 문의 사항
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모터조립	위치에	따른	제품종류

(좌측연결) (상단연결)

(우측연결) (하단연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

단축
1-axis

JHB



089088

볼
 스

크
류

 드
라

이
브

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

400W 25mm

400W

750W

400

120

08

6000

135   78

JHB135

JHB135 - - - - - -100 PC P 10 B C5

일반환경

최대
스트로크

PL형 PR형 PW형 PM형

최대속도 모터용량 벨트폭

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

단축
1-axis

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

단축
1-axis

JHB

좌측

우측

상단 

하단

문의 사항 문의 사항
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모터조립	위치에	따른	제품종류

(좌측연결) (상단연결)

(우측연결) (하단연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크

단축
1-axis

JHB
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750

750W

15

6000

120

08

400 / 750 

JHB175

JHB175- - - - - -100 PC P 10 B C5

일반환경

최대
스트로크

PL형 PR형 PW형 PM형

최대속도 모터용량 벨트폭

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

단축
1-axis

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

단축
1-axis

JHB

좌측

우측

상단 

하단

문의 사항 문의 사항
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JHB50

JHB65

JHB100

JHB110

JHB135

JHB175

모터조립	위치에	따른	제품종류

(좌측연결) (상단연결)

(우측연결) (하단연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크
유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크 유효스트로크

유효스트로크
유효스트로크

유효스트로크

단축
1-axis

JHB
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097096

JFB 시리즈
크린룸용 벨트드라이브 시스템
Clean Room / Belt Type

크린룸용 벨트 TYPE

사이즈	 51mm
최대스트로크	800mm				/	P	100
최대하중	 3kg

사이즈	 65mm
최대스트로크	800mm				/	P	104
최대하중	 3kg

사이즈	 106mm
최대스트로크	2550mm				/	P	106
최대하중	 10kg

사이즈	 175mm
최대스트로크	3050mm				/	P	118
최대하중	 45kg

사이즈	 135mm
최대스트로크	3050mm				/	P	114
최대하중	 25kg

사이즈	 116mm
최대스트로크	2550mm				/	P	110
최대하중	 10kg

소형 TYPE

소형 TYPE

표준형 TYPE

표준형 TYPE

중형 TYPE

대형 TYPE

제품 시리즈

JFB50 JFB110

JFB65 JFB135

JFB100 JFB175
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류

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

098 099

JFB	-	크린룸용	벨트	드라이브	시스템	사양표

구분
모터용량

(w)
사이즈
(mm)

반복정밀도
(mm)

최대속도  *1
(mm/s)

벨트 규격(C7급) 표준 스트로크(mm)최대가반하중(kg)

폭(mm) 수평리드(mm) 수직

*1 최대속도는 모터 최대회전수 3,000 RPM 기준

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175
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류

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

800m m 2000m m / s 100W 9m m

100∼800mm

50mm

PW

PM

10

20

40

75

100W

-

-

-

100

100~80

50×5 4

-

42

M Y
M P
M R

30(N)
30(N)
27(N)

0° 0°90° 90°

3kg 3kg250mm 100mm

90°

0°
90°

0°
M R

M Y

M P

100

±0.08

72

100~800

50×5 4

-

2

42

M Y
M P
M R

30(N)
30(N)
27(N)

0° 0°90° 90°

3kg 3kg250mm 75mm75mm100mm 170mm170mm

90°

0°
90°

0°
M R

M Y

M P

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

3600

JFB50

단축
1-axis

JFB

크린룸	용

최대
스트로크

PW형 PM형

최대속도 모터용량 벨트폭

단위

상단

하단

단축
1-axis

JFB50 - - - - - -100 PC P 10 B C5

주문코드

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

문의 사항 문의 사항
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류

 드
라

이
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크
린

룸
용

 벨
트

크
린

룸
용

 볼
 스
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류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

PW 

PM 

L

A
M
N
KG

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 80050
275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775 825 875 925 975 1025
75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65

3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 21
4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 22

2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.7 2.8 2.8 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6 3.7

100

+ .18 002-

002. 34
44

43
.8

4

2- 3x6 H7

4-M4x11

120
L

54

51

60

N-M5x8.5

80 AM*40

42

42

50

100

+ .18 002-

002. 34

75

5151

2- 3x6 H7

4-M4x11

120

L

N-M5x8.5

80 AM*40

42

54

50

51

70
.5

42

L

A
M
N
KG

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 80050
275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775 825 875 925 975 1025
75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65

3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 21
4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 22

2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.7 2.8 2.8 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6 3.7
800m m 2000m m / s 100W 12m m

100∼800mm

50mm

PW

PM

10

20

40

75

100W

-

-

-

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

모터조립	위치에	따른	제품종류

(상단연결)

(하단연결)

단위(mm)

단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

JFB65

JFB65 - - - - - -100 PC P 10 B C5

크린룸용

최대
스트로크

PW형 PM형

최대속도 모터용량 벨트폭

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

주문코드

단위

단축
1-axis

단축
1-axis

JFB

상단

하단

문의 사항 문의 사항
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트
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벨
트

 드
라

이
브
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린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

100

72

3600

2

42

100~800

65   56

±0 .08

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

(상단연결)

(하단연결)

단위(mm)

단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

모터조립	위치에	따른	제품종류

단축
1-axis

JFB
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 드
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이
브
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린

룸
용

 벨
트

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

2550m m 1600m m / s 200W 15m m

50mm100∼25

50mm

10

20

40

75

-

200W

400W

-

200 / 400

±0 .08

90

10 00~255

100×105

-

4500

8

61

M Y
M P
M R

110(N)
110(N)
120(N)

0° 0°90° 90°

5kg

8kg

10kg

5kg

8kg

10kg

1400mm

1100mm

1000mm

660mm

450mm

350mm

600mm

400mm

350mm

1100mm

850mm

800mm

90°

0°
90°

0°
M R

M Y

M P

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

PW

PM

PL

PR

JFB100

단축
1-axis

JFB

크린룸	용

최대
스트로크 최대속도 모터용량 벨트폭

단위

좌측 

우측

상단

하단

단축
1-axis

JFB100 - - - - - -100 PC P 10 B C5

주문코드

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

PL형 PR형 PW형 PM형

문의 사항 문의 사항
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룸
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 벨
트
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벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

모터조립	위치에	따른	제품종류

(좌측연결) (상단연결)

(우측연결) (하단연결)

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

단축
1-axis

JFB
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볼
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크
류

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

2550m m 1600m m / s 400W 15m m

100∼2550mm

50mm

PW

PM

PL

PR

10

20

40

75

-

200W

400W

-

400

±0.08

90, 100

100 0~255

116×91

-

4500

10

61

M Y
M P
M R

110(N)
110(N)
120(N)

0° 0°90° 90°

5kg

8kg

10kg

5kg

8kg

10kg

1400mm

1100mm

1000mm

660mm

450mm

350mm

600mm

400mm

350mm

1100mm

850mm

800mm

90°

0°
90°

0°
M R

M Y

M P

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

JFB110

단축
1-axis

JFB

크린룸	용

최대
스트로크 최대속도 모터용량 벨트폭

단위

좌측

우측

상단

하단

단축
1-axis

JFB110 - - - - - -100 PC P 10 B C5

주문코드

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

PL형 PR형 PW형 PM형

문의 사항 문의 사항
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룸
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트
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트
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라
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린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

7
18

2276

7
18

2276

7
18

2276

7
18

2276

모터조립	위치에	따른	제품종류

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

단축
1-axis

JFB

(좌측연결) (상단연결)

(우측연결) (하단연결)
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볼
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류

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

400

±0.08

12 010 0,

100 0~305

135×92

-

6000

15

200

M Y
M P
M R

551(N)
552(N)
485(N)

0° 0°90° 90°

10kg

20kg

25kg

10kg

20kg

25kg

2700mm

2100mm

1700mm

1070mm

600mm

410mm

1050mm

650mm

500mm

2000mm

1500mm

1150mm

90°

0°
90°

0°
M R

M Y

M P

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

3050m m 2000m m / s 400W 25m m

100∼3050mm

50mm

PW

PM

PL

PR

10

20

40

75

200W

400W

-

-

JFB135

단축
1-axis

JFB

크린룸	용

최대
스트로크 최대속도 모터용량 벨트폭

단위

좌측

우측

상단

하단

단축
1-axis

JFB135- - - - - -100 PC P 10 B C5

주문코드

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

PL형 PR형 PW형 PM형

문의 사항 문의 사항
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트
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벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

모터조립	위치에	따른	제품종류

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

단축
1-axis

JFB

(좌측연결) (상단연결)

(우측연결) (하단연결)
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볼
 스

크
류

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

크
린

룸
용

 볼
 스

크
류

벨
트

 드
라

이
브

크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

750

±0.08

120

100~3050

170×107

-

6000

45

204

M Y
M P
M R

1032(N)
1034(N)
908(N)

0° 0°90° 90°

10kg

20kg

30kg

45kg

10kg

20kg

30kg

45kg

3000mm

2300mm

2000mm

900mm

1300mm

800mm

600mm

290mm

1300mm

800mm

600mm

290mm

2300mm

1750mm

1350mm

610mm

90°

0°
90°

0°
M R

M Y

M P

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

3050m m 2000m m / s 750W 30m m

100∼4050mm

50mm

PW

PM

PL

PR

10

20

40

75

400W

200W

-

-

JFB175

단축
1-axis

JFB

크린룸	용

최대
스트로크 최대속도 모터용량 벨트폭

단위

좌측

우측

상단

하단

단축
1-axis

JFB175 - - - - - -100 PC P 10 B C5

주문코드

제품형번

스트로크 모터위치 모터제조사 모터용량 센서위치

모터출력AC(W)

반복정밀도(mm)

리드(mm)

최대속도(mm/sec)

추력(N)

스트로크(mm)

크기(mm)

수평

수직

(50단위)

최대가반하중
(kg)

기본규격

수평 측면

수평사용시단위(mm)단위(mm)

허용하중/모멘트

PL형 PR형 PW형 PM형

문의 사항 문의 사항
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트
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이
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크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

JFB50

JFB65

JFB100

JFB110

JFB135

JFB175

모터조립	위치에	따른	제품종류

단위(mm) 단위(mm)

단위(mm) 단위(mm)

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

유효스트로크

단축
1-axis

JFB

(좌측연결) (상단연결)

(우측연결) (하단연결)
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용

 벨
트

다
축

로
봇

십자형

2축
수평/수직형

제품 시리즈

JHC/JFC-XY 시리즈
JHB/JFB-XY 시리즈
다축 로봇시스템
Multi Axis Type

외팔보형

겐트리형
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트
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크
린

룸
용

 벨
트

다
축

 로
봇

J

J

J

J

J

J

J

J

J

J

J

사용
조건

구동
방식

사양 연결방식 축수
X축

2축

외팔
보형
(A)

볼 스크류일반
환경

겐트리형
(G)

2축

3축

3축

X축Y축 Y축Z축 Z축

각축의 최대속도(mm/s) 각축의 유효스트로크(mm) Y축 스트로크

볼	스크류타입	다축로봇	시스템
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트
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룸
용
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트

다
축

 로
봇

J

J

J

J

J

J

J

J

사용
조건

구동
방식

사양 연결방식 축수
X축

2축

볼 스크류
일반
환경

2축

2축

3축

3축

3축

X축Y축 Y축Z축 Z축

각축의 최대속도(mm/s) 각축의 유효스트로크(mm) Y축 스트로크

벨트타입	다축로봇	시스템

외팔
보형
(A)

겐트리형
(G)

십자형

벨트타입	다축로봇	시스템
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- 높은 내구성 / 뛰어난 성능 / 최고의 품질 

- 부드러운 동작 / 저소음 / 컴팩트하고 세련된 디자인

- 초소형 모델(2.5kN)부터 초대형 모델(1,000kN)까지 

- 동기화 시스템을 위한 다양한 악세사리 옵션 

스크류 잭 시스템
(오스트리아) 

  - 높은 반응속도 / 컴팩트한 사이즈 / 정밀한 위치 제어

  - 뛰어난 내구성 / 긴 제품 수명 / 저렴한 유지비

  - 다양한 통신 방식 및 프로토콜 지원

  - IP69K 및 유럽 방폭 인증 제품 보유

리니어 모터 & 
리니어 - 로터리 모터 

(스위스) 

정우코퍼레이션의	기타제품
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정우코퍼레이션의	기타제품

- 높은 내구성 / 뛰어난 성능 / 최고의 품질 

- 부드러운 동작 / 저소음 / 컴팩트하고 세련된 디자인

- 초소형 모델(2.5kN)부터 초대형 모델(1,000kN)까지 

- 동기화 시스템을 위한 다양한 악세사리 옵션 

ASCA 유성 롤러 스크류 & 
SERAC 서보 실린더 (독일) 고정밀 감속기

(독일)

- 고정밀 유성치차 감속기 (0.6 arcmin 미만)  

- 높은 내구성, 고효율 (95% 이상), Energy Saving  

- 더 좋은 성능과 품질, 그리고 서비스를 약속 드립니다

-  한쪽 방향의 샤프트 회전운동을 왕복 직선운동으로 변환

-  빠르고 간편하게 Point to Point 직선운동 설계 가능

-  손쉬운 샤프트 제작 / 저렴한 가격으로 장축 설계 가능

-  권선기(전선/실), 컷팅기, 도료 분사기 등 다양한 활용

Rolling Ring Drive & 
Linear Drive Nut 
(독일)
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